WARSZAWSKI ROLNO-SPOZYWCZY RYNEK HURTOWY S.A. W BRONISZACH

WIM (Weigh In Motion) - Opis przedmiotu zamdéwienia

1. Przedmiot zamowienia
Przedmiotem zamowienia jest zaprojektowanie i wykonanie w formule ,,zaprojektuj
i wybuduj” kompletnego systemu wazenia pojazdow w ruchu (WIM — Weigh-In-
Motion) typu low motion na terenie Warszawskiego Rolno-Spozywczego Rynku
Hurtowego S.A. w Broniszach. System ma umozliwia¢ automatyczny pomiar masy
catkowitej, naciskow osi oraz klasyfikacje pojazddéw. Na podstawie parametréw
pojazdow wjezdzajacych maja by¢ automatycznie okreslane ich kategorie, ktore beda
wykorzystywane w systemie taryfikacyjnym (zintegrowanym przez API z systemem
wjazdowym). Roznice w wadze pomiedzy wjazdem i wyjazdem beda przetwarzane

statystycznie w celu okreslenia masy przeplywow towarowych.

2. Lokalizacja i zakres
e Lokalizacja: teren WR-SRH S.A. w Broniszach
e Zakres:
o 3 pasy wjazdowe (z wymagana infrastruktura wsporcza do montazu
urzadzen pomocniczych)
o 2 pasy wyjazdowe (z wymagana infrastruktura wsporcza do montazu
urzadzen pomocniczych)
o Przyblizona lokalizacja wskazana zostala w Zataczniku nr 1. Dokladne
miejsca lokalizacji wag zostang okreslone na etapie projektowym,
zuwzglednieniem zasady wazenia pojazddéw przed wjazdem i przed

wyjazdem z rynku
3. Zakres rzeczowy zamdwienia

A. Czesc¢ projektowa:

e W szczegdlnosci nalezy uwzgledni¢ ewentualng koniecznos¢ dostosowania
geometrii wyjazdu oznaczonego nr 2 w Zataczniku nr 1 oraz przebiegu drogi
poprzedzajacej miejsce planowanego montazu wagi do wymagan
technologicznych systemu WIM. Obecny przebieg drogi (w formie tuku) moze
uniemozliwia¢ poprawne dzialanie systemu i wymagac¢ istotnych zmian
projektowych. Zakres tych zmian powinien zosta¢ okreslony przez

Wykonawce i uzgodniony z Zamawiajacym na etapie projektowania.
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Opracowanie dokumentacji projektowej wykonawczej (w tym dobor
i rozmieszczenie elementéw systemu, takich jak tensometryczne czujniki
wazenia pojazdow, piezoelektryczne czujniki identyfikacji osi wielokotowych,
skanery laserowe 3D, 2D, kamery LPR, kamery dozorowe, czujniki pomiaru
predkosci, czujniki pomiaru temperatury, itp.)

Opcjonalnie nalezy uwzgledni¢ montaz czujnikow tenzometrycznych
w dedykowanych profilach montazowych (aby byta mozliwa szybka wymiana
czujnikow bez koniecznosci uzycia specjalistycznego sprzetu do wycinania
poszczegolnych czujnikow)

Wskazanie lokalizacji wag i urzadzen wsporczych

Projekt kanalizacji elektrycznej/teletechnicznej oraz przepustow kablowych
Projekt urzadzenn wymuszajacych tor jazdy (szykany betonowe/stalowe)
Projekt ewentualnej sygnalizacji Swietlnej

Opracowanie = dokumentacji powykonawczej, w tym geodezyjnej

inwentaryzacji powykonawczej

B. Czeg$¢ budowlana i instalacyjna:

W zaleznosci od wynikow prac projektowych, zakres robdt budowlanych moze
obejmowac rowniez przebudowe geometrii wyjazdu jednostanowiskowego
oraz przebiegu drogi poprzedzajacej miejsce montazu wagi, w celu
dostosowania ich do wymagan technologicznych systemu WIM

Demontaz nawierzchni z kostki betonowej

Przygotowanie podbudowy i nawierzchni betonowej zgodnie z wymaganiami
systemu WIM (Zatacznik nr 2) oraz wskazaniami normy COST 323 w zakresie
parametrow nawierzchni (np. rownos¢, sztywnosc)

Montaz kanalizacji elektrycznych/teletechnicznych, przepustow kablowych
i fundamentéw pod szafy, bramownice i stupy

Przygotowanie okablowania elektrycznego i sygnatlowego

Wykonanie oznakowania poziomego (malowanie linii i oznaczen zwiazanych

z systemem WIM)

C. System WIM:

Wymagania dotyczace systemu:
o Wazenie pojazdow w ruchu poruszajacych si¢ w zakresie niskich predkosci
(1-30 km/h), zapewniajace automatyczne zbieranie irejestracje danych

o przejezdzajacych pojazdach
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o Zastosowanie czujnikow tenzometrycznych montowanych bezposrednio
w nawierzchni drogi

o Opgjonalnie - montaz czujnikoéw w dedykowanych profilach instalacyjnych
(aby byla mozliwa szybka wymiana czujnikow bez konieczno$ci uzycia
specjalistycznego sprzetu do wycinania poszczegdlnych czujnikow)

o Zapewnienie pomiaru masy catkowitej pojazdu, naciskow osi, liczby osi,
dtugosci, szerokosci i wysokosci pojazdu, predkosci przejazdu, odlegtosci
miedzy osiami

o Detekcja osi wielokotowych poprzez zastosowanie czujnikdéw
piezoelektrycznych, montowanych bezposrednio w nawierzchni drogi,
zapewniajacych rozpoznanie pojazdow o nietypowych uktadach osi

o Mozliwos¢ klasyfikacji pojazdow wedtug standardéw: EN 8+1 oraz EUR 13
z minimalng skutecznoscia automatycznej klasyfikacji pojazdow nie
mniejsza niz 95%

o Rejestracja obrazu catej sylwetki pojazdu oraz rozpoznawanie numerdw
rejestracyjnych (LPR) zaréowno dla przednich, jak i tylnych tablic
rejestracyjnych  (minimalna skuteczno$¢ rozpoznania dla tablic
europejskich: >95% - akceptowana jest nizsza rozpoznawalnos$¢ przy
niekorzystnych warunkach atmosferycznych (intensywny $nieg, ulewny
deszcz mgla) oraz niekorzystnych warunkach o$wietleniowych noc wraz
brakiem oswietlenia placu)

o Mozliwos¢ generowania modelu 3D sylwetki pojazdu poprzez
zastosowanie skanerow laserowych

o Pomiar temperatury nawierzchni

o Oprogramowanie operatorskie dostepne w architekturze webowej (Web
GUI), obstugiwane przez standardowe przegladarki internetowe,
umozliwiajace co najmniej podglad i monitoring biezacych przejazdow,
przeglad danych historycznych, generowanie raportow, konfiguracje
systemu, zarzadzanie uzytkownikami i uprawnieniami

o System musi dziata¢ autonomicznie, dane musza by¢ przechowywane na
lokalnej jednostce sterujacej WIM i dostepne przez Web GUI

o System musi zapewnia¢ spdjnos¢ i ciagltos¢ danych pomiarowych
z mozliwoscig ich archiwizacji, eksportu oraz pdzniejszej analizy

o System musi udostepniac interfejs programistyczny API umozliwiajacy
integracje z systemami zewnetrznymi zapewniajacy pobieranie danych,
komunikacje w formacie JSON przez HTTPS, obstuge trybéw komunikacji
PUSH i PULL
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o System musi by¢ odporny na warunki atmosferyczne i intensywna
eksploatacje (kilka tysiecy pojazdéw na dobe na kazdym miejscu wazenia)
e Montaz i podigczenie elementow systemu WIM

e Uruchomienie i kalibracja systemu WIM

D. Urzadzenia wsporcze:
e Projekt, dostawa i montaz konstrukcji wsporczych oraz fundamentéw
montazowych:
o nad wszystkimi pasami wjazdowymi
o nad oboma pasami wyjazdowymi
e Konstrukcje wsporcze (stupy, bramownice) musza by¢:
o zabezpieczone przed uderzeniami mechanicznymi,
o zabezpieczone antykorozyjnie w sposOb zapewniajacy trwalos$¢ techniczna
i estetyczna minimum 15 lat. Dopuszcza si¢ zastosowanie jednego
z ponizszych rozwiazan:
- system malarski tréjwarstwowy zgodny z PN-EN ISO 12944-5 — kategoria
korozyjnosci min. C4 (zalecane C5), trwatos¢ > 15 lat
- ocynk ogniowy wg PN-EN ISO 1461 — grubos¢ powtoki min. 85 um,
- system Duplex (ocynk + malowanie proszkowe) — taczna grubos¢ powtok

min. 160 pm,

Instalacja kamer (LPR =z rozpoznaniem przednich i tylnych tablic
rejestracyjnych, dozorowych), czujnikow laserowych (radarow detekcyjnych)

E. Urzadzenia wymuszajace tor jazdy:

Dostawa i montaz szykan betonowych lub stalowych mocowanych do
nawierzchni, wymuszajacych przejazd przez wage w okreslonym miejscu

i z odpowiednia predkoscia

e

. Sygnalizacja Swietlna (jezeli projekt przewidzi koniecznosc):

Dostawa, montaz, podlaczenie i uruchomienie sygnalizacji $wietlnej sterujacej

ruchem w obszarze wag WIM

G. Szkolenia:
e Przeprowadzenie szkolenia dla pracownikow Zamawiajacego w zakresie:
o obstugi i administracji systemu

o kalibragji
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6.

Wymagania eksploatacyjne

Zapewnienie cigglosci ruchu 24/7/365

Wykonanie prac w sposdb etapowy z zapewnieniem tymczasowej organizacji

ruchu

System musi zapewniac:

o plynny i bezpieczny przejazd pojazdow przez wage

o odpornos¢ na nagle manewry (hamowanie, przyspieszanie, zmiany
kierunku),

o odpornos¢ na przejazd pojazdow specjalnych, takich jak ptugi $niezne,
walce drogowe, pojazdy gasienicowe

o uniemozliwienie ominiecia stanowiska pomiarowego przez wazony pojazd.
Gwarancja
Minimalny okres gwarancji — 36 miesiecy na catos¢ wykonanych prac oraz

dostarczonych urzadzen

Wymagania techniczne

System wazenia pojazdow w ruchu musi spetlia¢ nastepujace minimalne

wymagania techniczne:

Zakres predkosci pojazdéw: od 1 km/h do 30 km/h

Dokladnos¢ pomiaru masy catkowitej pojazdu: nie gorsza niz +3,5% dla
pojazdow o masie powyzej 3,5 tony, przy predkosci w zakresie od 1 km/h do
30 km/h

Doktadnos¢ pomiaru naciskdw osi zgodna z klasa dokladnosci odpowiednia
dla systemow preselekcyjnych (LS-WIM), uwzgledniajaca minimalny zakres od
500 kg do 20 000 kg na o$

Dokladnos¢ pomiaru odlegtosci miedzy osiami +0,1 m.

Doktadnos¢ pomiaru dtugosci pojazdu =1 m.

Doktadnos¢ pomiaru predkosci 3 km/h.

Odpornos$¢ czujnikow na obciazenia dynamiczne minimum 250 kN/os,
z odpornoscia na przejazdy pojazdow specjalnych (ptugi, walce, pojazdy
gasienicowe)

Generowanie przez system informacji o nieprawidlowym zachowaniu
czujnikdw pomiarowych takich jak przerwany sygnat, nieprawidlowe wartosci
sygnalow i zachowania systemu podczas pomiaru (system powinien
generowac informacje o btedach, ktére mialy wptyw na wynik pomiaru)

Zakres temperatury pracy czujnikéw od —40°C do +80°C
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e Identyfikacja i klasyfikacja wazonych pojazddéw na poziomie nie mniejszym niz
95%

e Standardy klasyfikacji: EN 8 + 1, EUR 13 oraz mozliwos¢ rozszerzenia
i dostosowania do innych modeli klasyfikacyjnych

e Sposob instalacji czujnikow w nawierzchni nie moze wplywac¢ na warunki
ruchu w miejscu instalacji wagi — powinien zapewnia¢ plynny przejazd
pojazdow przez wage, nawet przy najwyzszym natezeniu ruchu

e Mozliwos¢ kalibracji czujnikdw dla kazdego pasa ruchu osobno

e Wszystkie komponenty elektryczne, zasilanie, elementy komunikacyjne,
jednostka sterujaca musza by¢ zainstalowane w jednej szafie teletechnicznej
posiadajacej stopien ochrony co najmniej IP 55. Wskazany jest montaz szafy na
konstrukcji wsporczej lub na fundamencie obok miejsca instalacji systemu

e Instalacja dedykowanych kart/ptyt detekcji sygnaléw z czujnikéw w slotach
jednostki sterujacej WIM

e Zasilanie urzadzen: 230 V AC ze skutecznym uziemieniem i systemem
zabezpieczenn przepigciowych od wyladowan atmosferycznych i zakldcen
elektrycznych na doprowadzeniu kazdego z czujnikéw pomiarowych i liniach

zasilajacych

7. Uwagi koncowe

e Wszystkie urzadzenia musza by¢ fabrycznie nowe

e Zamawiajacy dopuszcza réwnowazne rozwiagzania technologiczne, pod
warunkiem zachowania funkcjonalnosci i trwalosci porownywalnej do
technologii opisanej w Opisie Przedmiotu Zamodwienia

e Wykonawca zobowiazany jest do uzyskania wszelkich wymaganych zgdd,
pozwolen i uzgodnient administracyjnych — o ile sa one wymagane przepisami
prawa

e Instalacja czujnikow w nawierzchni drogi nie moze wplywac negatywnie na

warunki ruchu w miejscu montazu wag

8. Zataczniki:
Zatacznik nr 1 — Lokalizacja wagowych urzadzen pomiarowych typu WIM
(Weigh-In-Motion)
Zatacznik nr 2 — Wymagania dotyczace przygotowania nawierzchni drogi do

montazu urzadzen wagowych typu WIM (Weigh-In-Motion)

6|Strona
Warszawski Rolno-Spozywczy Rynek Hurtowy S.A. w Broniszach — ,,System wazenia pojazdéw typu WIM”



